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o El spinner entra al laboratorio
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Resumen o=
El yoyo es habitualmente utilizado, como ejemplo cotidiano, para el calculo del momento de iner- e
| cia en las clases de Fisica I. Sin embargo, el tiempo ha pasado y ;quién tiene hoy en dia un yoyo
| || en su casa? Ciertamente el yoyo ha dejado de ser popular... y cotidiano. Pero, afortunadamente, ha
W1 aparecido un sucesor: el spinner. En este trabajo proponemos incorporar al spinner como ejemplo
de cuerpo rigido en movimiento rotacional. Mostramos como podemos, por un lado, medir de
manera indirecta su momento de inercia, y por otro, calcularlo en forma aproximada. Creemos [§
que las discusiones que pueden abrirse en el aula a partir de este trabajo, en el que se conjuga lo | ﬁ_
experimental con lo tedrico, no solo pueden resultar provechosas para la aprehension del concepto ;
de momento de inercia por parte de los alumnos, sino también para formar el criterio necesario
para realizar calculos aproximados por medio de la simplificacion del modelo. De esta forma,
utilizamos al juguete que se ha colado en nuestras vidas y atrapado nuestra atencion como aliado
en la ensenanza de la Fisica.

Introduccion - e = - — -
Los spinners, basicamente, son cuerpos rigidos que pueden girar sobre su eje central. A fin de g 5 Segunda parte: Estimamos el momento de inercia del Spinner
minimizar el rozamiento y poder girar mayor tiempo, son montados sobre rulemanes. El spinner
| maximiza la relacion entre su momento de inercia y su masa, por lo que en general concentra
su masa en los extremos. Por ello, usualmente en cada uno de sus brazos cuentan con una pieza
| de acero que generalmente tiene forma de anillo o arandela, cuya densidad es significativamente
o | mayor a la del cuerpo de plastico. Los spinners pueden tener distintos numeros de brazos, aunque Vmya

| los mds comunes tienen tres, que por balanceo estan separados 120°.
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rimera parte: Medicion del % Voo e

Mejoramos el calculo aproximado
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. Tiene sentido buscar una mejor aproximacion?

Momento de inercia de un spinner sujeto a una varilla
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on de resultados y conclusiones
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Comparacion entre los resultados teorico y experimental
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